p 



R tPUBLlQUE FRAN 




INSTITUT 
NATIONAL DE 
LA PROPRIETB 
INDUSTRIELLE 



fiWl 0 <U / 000057 



rec'D 2 6 M 


AR 2004 


WIPO 


PCT 



\^ BREVET D' INVENTION 



CERTIFICAt D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 



COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de II nstitut national de la prppriete 
industrielle certifie que le document ci-ahhexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre i de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut 



Fait a Paris, le . 



2 2 JAW. 2004 



DOCUMENT DE PRIORITE 

PRESENTE OU TRANSMIS 
CONFORMEMENT A LA 
REGLE17.1.a)OUb) 



Pour le Directeur general de I'lnstrtut 
national de la proprtete Industrielle 
Le Chef du Departement des brevets 




Martine PLANCHE 



BEST AVAILABLE COPY 



SIEGE 

INSTITUT 26 bis, rue de Saint Petersbourg 
n A T I n M a i n e 73800 PAR1S cede * °8 
" A p T ° fl " Te«ph O n e :33 ( 0)153 04 5 3 04 

LA PROPRIETE Tdecopte : 33 (0)1 53 04 45 23 

INDUSTRIELLE www.lnpi.fr 





nsmruT 

tMJlOHAl. o> 

la mofwni 
wocnouui 



26 bis, rue de Saint Petersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 33 (1) 53 04 53 04 Telecopie : 33 (1) 42 94 86 54 



\ Reserve ariNPIr 



SBKEVET ©'MMWEWTfl' 
CESITIFBCAT D'UmBYE w „• msroa 

Code de la propriete InteUecluefte - Livre VI 

page 1/2 

Cet imprime est a remplir lisfblement a I'encre noire db s« « i / 210502 



r^JAN 2003 
75 IN Pi PARIS 

0300372 



DATE 
UEU 



N* D'ENREGISTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUE PAR LiNPI 

I DATE OE DEPOT ATTRIBUTE 
I PAR LINPI 



1 5 JAW. 2003 



g] NOM ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MANDATAIRE 
A QUI LA CORRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSEE 

Cabinet BREMA 

78 avenue Raymond Poincar6 

75116 PARIS 



Vos references pour ce dossier 



Confirmation d'un depot par telecopie 


□ N° attribue par I'lNPI a la telecopie 






I Demande de brevet 

I Demande de certificat d'utilite 


m 
n 


I Demande divisionnaire 

1 Demande de brevet initiate 

\ ou demande de certificat d'utilitf initiate 


n 
i— j 

N° Date 1 1 1 1 1 1 I I .J 
N° Date 1 1 1 1 1 i-.J—iJ 


1 Transformation d'une demande de 

1 Kpoi/ot" oiirnnoon Dt^tyi/in/fo sfp hrpftftt in i It (IIP 


j— j 

M° Date 1 1 1 1 1 1 l 1 1 


1 BEgl T IT Kb Ufc L INVbli 1 IOW (200 caracteres ou 

I Selecteur de vitesses a deveioppemei 


^spaces miiAiniuni/ 

llS prtJUtJLci Mill Itfo, 1 luidlliii ici 11 puui vyoico 


1 El DECLARATION DE PRIORITE 

OU REQUETE DU BENEFICE DE 
1 LA DATE DE D^POT D'UNE 
1 DEMANDE ANTERIEURE FRANQAISE 


Pays ou organisation 

III 1 

Datel 1 1 1 1 I I 1 1 N° 
Pays ou organisation 

Date 1 1 1 1 1 i 1 l 1 N° 
Pays ou organisation 

Date 1 I 1 1 1 1 I 1 1 N° 

1 1 s r il y a d'autres priorltes, cochez la case et utillsez rimprim& «Suite» 






I Norn 

] ou denomination sociale 


ETCETERA 


S Prenoms 




| Forme juridique 


Societe a Responsabilite Limitee 


1 N° SIREN 


|4i4i3i3i2i4i1i8i1 I 


I Code APE-NAF 


I i i i I : 


Domicfle 


Rue 


20 rue Ernest Sauvestre 


ou 

siege 


Code postal et ville 


|4 i4 i4 i0 i0l REZE 


Pays 


FRANCE 


Nationality 






N° de telephone (facultatif) 


N° de tetecopie (facullatift 


Adresse electronique (facuUalif) 






I - ! S'H v a plus d'un demandeur, cochez la case et utillsez I'lmprlme «Sutte» 



riArrortAL oz 

LA PQOFHJCTC 

inDusTnifixi 



BREVET MWELTOd^ 
GEHTIFBC^T EWBLITE' 

RE^WETE EN BELBTOftiNlCE 
page 2/2 



- EDBJ ^JAN 2003 
75 1NPI PARIS 



UEU 

N* O'EHREGISTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUE PAR L1NPJ 



0300372 



DB 540 W / 210502 







Nom 


FOSSE 


Prenom 


Daniele 


Cabinet ou Societe 


Cabinet BREMA 


N °de pouvoir permanent et/ou 
de lien contractile! 


96/0501 


Adresse 

N° de telepho 


Rue 


78 avenue Raymond Poincare 


Code postal et vdle 


I7 6 .1 i1 .6 I PARIS 


Pays 
ne (faculiatij) 


FRANCE 
01.45.02.60.00 


N° de telecopie (facuttotf/) 


01.45.02.60.99 


Adresse electronique (/acu/iaftf) \ 


courrier@cabinet-brema.fr 






Les demandeurs et les inventeurs 
sont les memes personnes 


□ Oui 

BO Non : Dans ce cas remplir le formulaire de Designation d'inventeur(s) 






iitablissement immediat 
ou Stablissement differe 




Paiement echelon n§ de la redevance 

(en deuxversetu&ils) 


Unlquement pour les personnes physiques effiectuant elles-memes leur propre depot 

□ Oui 

□ iMon 


H REDUCTION DU TAUX 
DES REDEVANCES 


Unlquement pour les personnes physiques 

1 I Requlse pour la premiere fois pour cette Invention Q'oi/idre mf am's de /wn-imposiiionj 
□ Obtenue anteYieurement a ce d6p6t pour cette invention O'oi/tdre wte copie de /a 
decision d'admission d Fassisiancegraiaiie ou inditfuer sa rfftrencej: AO 1 i i i i 1 


S3 SEQUENCES DE NUCLEOTIDES 
ET/OU D'ACIDES AMINES 


1 I Cochez la case si la description contient une fiste de sequences 


Le support electronique de donnees est joint 

La declaration de conformite de la liste de 
sequences sur support papier avec le 
support electronique de donnees est jointe 




Si vous avez utilise I'imprime* «Suite» r 
indlquez le nombre de pages jointes 





E SIGNATURE DU 
OU DU MANDj 
(Nom et quali 

FOSSE D 



DEMANDS 
AIRE 

sli 




i/0501 



OU DE L'INPI 



La loi n°78-17 du 6 janvier 1978 relative a Pinformatique, aux fichiers et aux liberies s'applique aux rSponses faltes a ce formulaire. 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concemant aupres de PINPI. 



1 



5 



10 



20 



Selecteur de vitesses a developpements pre determine a . 

15 notamment pour cycles 

La presente invention concerne un selecteur de. vitesses a. 
developpements predetermines, notamment pour cycle,, pour la 
commande par cables, a partir d'une poignee tournante 
unique, de derailleurs respect ivement associes a un 'moyen 
de rappel elastique, tel qu'un ressort, ledit selecteur 
comportant, loges a 1'interieur d'un boitier, au moins deux 
mecanismes de manoeuvre de cable, l'un de manoeuvre du cable 
du derailleur avant ou derailleur de plateaux, 1 • autre de 
manoeuvre du cable du derailleur arriere ou derailleur de 
pignons, ce second mecanisme, solidaire en rotation de la 
poignee, etant apte a provoquer, lors d'une rotation de la 
poignee dans un merae sens, un lacher ou un tirage du cable 
arriere. 



25 



30 



35 



La plupart des v<§los sont aujourd'hui equipes de plusieurs 
plateaux, generalement au nombre de trois, et de plusieurs 
pignons, generalement compris entre 7 et 10. Les plateaux, 
ou respect ivement les pignons, present ent un diamdtre et 
par consequent un nombre de dentB different d'un plateau ou 
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respectivement d'un pignon a un autre pour permettre le 
choix de developpements en fonction du couple plateau- 
pignon. Le plus grand developpement qui demande le plus 
grand effort correspond au plus grand plateau et au plus 
5 petit pignon tandis que le plus petit developpement qui 
demande le moindre effort correspond au plus petit plateau 
et au plus grand pignon. Entre ces deux developpements 
extr§mes, 1 'utilisateur peut faire varier a volonte les 
d£vel oppement s . 

10 

Toutefois, il est apparu tres rapidement que 1 'utilisateur 
non habitue a cette pluralite de developpements pouvait 
parfois selectionner des developpements incompatibles avec 
une duree de vie importante de la mecanique. Ces 

15 developpements sont notamment ceux qui engendrent un 
desalignement important de la chaine tels que grand 
plateau/grand pignon. Par ailleurs, pour passer d'un 
developpement- a un- autre sans fatigue-,-- 1-1 -est preferable de 
choisir une succession de developpements qui provoque une 

20 augmentation ou respect ivement une reduction progressive de 
1' effort de 1 1 utilisateur . Or, 1 ■ utilisateur a des 
difficultes a gerer cette selection de developpements. II 
est souvent oblige de regarder le positionnement de sa 
chaine sur ses plateaux ou pignons pour operer cette 

25 selection. En outre, il oublie parfois que de passer d'un 
pignon de plus petit diam£tre k un pignon de plus grand 
diametre r<Sduit 1' effort a fournir pour une cadence 
identique de pedalage alors que c'est 1 1 inverse pour les 
plateaux, ce qui 1 1 amene a une erreur de selection. 

30 

Pour eviter tous les inconvenients precites, des selecteurs 
de vitesse ont ete congus . 



Une premiere categorie de selecteur de vitesses est 
35 notamment decrite dans le brevet FR-A-2 . 530 . 573 . Ce 
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selecteur permet de selectionner un couple plateau/pignon 
au raoyen d'une manette de commande unique. Toutefois, la 
conception du mecanisme de manoeuvre des derailleurs, 
identique pour le derail leur avant et pour le derailleur 
arriere, est constitute d'un treuil d • enroulement d'un 
cable et ne permet pas, pour un tngme sens d ' actionnement de 
la manette de commande, de solliciter le derailleur arriere 
dans les deux sens de maniere a supprimer un developpement 
redondant ou a maintenir un ecart sensiblement constant 
entre deux developpements successif s . 

Une seconde categorie de selecteur ayant pour vocation de 
supprimer les developpements redondants, d'eviter des 
desalignements de chaine trop importants et d'imposer une 
succession de developpements correspondant a un chemin de 
Vitesse predetermine, est notamment decrite dans les 
brevets europeens EP-A-0 . 727.348, les • demandes 

Internationales WO 95.03208 et WO 91/15393 et la demande de 
brevet francais FR-A-2 . 750 . 669 . 



Ce selecteur permet done de determiner une plurality de 
couples pignon/plateau qui se succederont de maniere 
determined en fonction de 1 ■ actionnement d'un dispositif de 
commande situe au guidon. Ce dispositif de commande est 
generalement situe a, ou au voisinage de , une extremite 
d'un guidon et est de preference const itue d'un organe 
rotatif tel qu'une poignee toumante bien connue . Ce 
selecteur. permet d'agir lprs d'un changement de 
developpement, soit uniquement sur un pignon, soit 
uniquement sur un plateau, soit simultanement sur un pignon 
et un plateau de maniere a operer simultanement un 
changement de plateau et de pignon pour optimiser les 
variations d' effort entre deux developpements successif s. 
Dans ces selecteurs, generalement, le mecanisme de manoeuvre 
35 d'un derailleur avant ou arriere est identique. Ce 
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mecanisme de manoeuvre peut notamment St re const itue par des 
chemins de came menages sur une piece rotative; Ces chemins 
de came peuvent recevoir les extremites des cables de 
commande des derailleurs et sont dans ce cas menages dans 
un barillet comme l'illustre le brevet europ6en EP-A- 
0.727.348. Dans une variante plus particulierement 
illustree par la demande internationale WO 91/153 93, les 
cables de commande des derailleurs sont relies a des 
chariots munis d' ergots se logeant dans les chemins de 
cames d'une piece cylindrique, la rotation de la piece 
cylindrique generant un d^placement des chariots et par 
suite, une traction ou respect ivement un lacher des cables 
de commande. Un principe analogue est retenu dans le brevet 
americain US-A-4 . 201 . 095 . Toutes ces solutions a base d'un 
ou plusieurs chemins de came ont pour inconvenient de 
generer un encombrement important de 1' ensemble. Le 
selecteur de vitesse decrit dans le brevet FR-A-2 . 750 . 669 
comporte quant a lux deux mecanismes de-manoeuvre de cable 
differents. Toutefois, comme dans les documents pr<§cites, 
ces mecanismes de manoeuvre sont sollicites en permanence de 
mani£re simultanee. II en r^sulte 1 ' obligation ici 
d'imposer un mouvement de la gaine par rapport a la poignee 
tournante. Ce mouvement pose un probleme d'etancheite du 
dispositif. Une solution, telle que celle decrite dans les 
brevets FR-A-2 . 758 . 122 ou FR-A-2 . 758 . 123 , met en oeuvre des 
mecanismes d 1 actionnement des cables a nouveau identiques 
et notamment constitues par un tambour d'enrouleraent de 
cable de telle sorte qu'un changement simultane d'un 
plateau et d'un pignon a partir d'un organe de commande 
unique pour Sviter un developpemeht redondant est 
impossible . 



Enfin, il exist e egalement des selecteurs de vitesse tels 
que ceux decrits dans la demande internationale WO 98.36960 
35 dans lesquels la poignee de commande unique est une poignee 
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apte & etre deplacee en rotation et en translation de 
maniere a agir soit sur le plateau seul, soit sur le pignon 
seul, soit sur 1- ensemble. Une telle solution impose a 
nouveau une gymnastique intellectuelle a 1 ' utilisateur . 

5 

Un but de la presente invention est done de proposer un 
selecteur de vitesse d'un nouveau type dont la conception 
permet de require son encombrement , de limiter son usure 
dans • le temps sans toutefois nuire aux performances de ce 
10 dernier. 
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Un autre but de la presente invention est de proposer un 
selecteur de vitesse d'un nouveau type dont la conception 
autorise une amplification de la course de traction du 
cable ou une minimal i sat ion de la course de lacher du cable ; 
pour autoriser des tolerances de fabrication sans augmenter 
1 ' effort de commande et 1 ■ encombrement de 1 • ensemble . 

A cet effet, 1 • invention a pour objet un selecteur de 
vitesses a developpement predetermine, notamment pour 
cycle, pour la commande par cables, a partir d'une poignee 
tournante unique , de derailleurs respect ivement associes a 
un moyen de rappel elastique, tel qu'un ressort, ledit 
selecteur comportant, loges a l'interieur d'un boitier, au 
25 moins deux mecanismes de manoeuvre de cable, l'un de 
manoeuvre du cable du derailleur avant ou derailleur de 
plateaux, 1 • autre de manoeuvre du cable du derailleur 
arriere ou derailleur de pignons, ce second mecanisme, 
solidaire en rotation de la poignee, etant apte a 
provoquer, lors d'une rotation de la poignee dans un meme 
sens, un lacher ou un tirage du cable arridre, caracterise 
en ce que 1 1 ensemble rotatif formg du mecanisme de manoeuvre 
du cable arridre et de la poignee est couplable en rotation 
de maniere intermittente avec le mecanisme de manoeuvre du 
cable avant du derailleur de plateaux, ce mecanisme de 
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manoeuvre du cable avant etant, a l'etat couple, apte a 
provoguer, en fonction du sens de rotation de la poignee, 
un tirage ou un lacher du cable avant du derailleur de 
plateaux. 

5 

Grace a cette conception du selecteur de vitesse, il est 
possible de supprimer toute redondance des developpements 
choisis tout en conservant un alignement optimal de la 
chaine. II est ggalement possible de selectionner les 
10 developpements de maniere a avoir une variation d» effort 
sensiblement constante d ( un developpement & un autre. 
L'entrainetnent intermittent de l'un des m^canismes de 
manoeuvre de cable permet en outre de limiter l'usure de 
l 1 ensemble et de reduire 1 1 encombrement de 1 'ensemble. 

15 

L f invention sera bien comprise a la lecture de la 
description suivante d'exemples de realisation, en 
reference ' aux' dessins "annexes dans * lesquels : 

20 la figure 1 represente une vue partielle eclat ee d'un 

selecteur de vitesse conforme aL 1» invention en 
position ouverte du boitier ; 



la figure 2 represente une vue partielle en 
perspective d'un selecteur de vitesse objet de 
1' invent ion a l'etat enleve de la poignee et d'une 
partie du boitier ; 



la figure 3 represente une vue partielle en 
30 perspective du selecteur de vitesses objet de 

1' invention dans lequel la partie du boitier opposee a 
celle portant la poignee a ete enlev^e ; 

les figures 4A a 4 J represent ent des vues schematiques 
35 illustrant respectivement , pour les figures 4A a 4E un 
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tirage du cable avant et, pour les figures 4F a 4 J un 
lacher du cable avant ; 

la figure 5 represente une vue partielle schematique 
du mecanisme de manoeuvre du derailleur arriere et 

la figure 6 represente une vue partielle schematique 
en perspective d'un autre mode.de realisation d'un 
selecteur de vitesse conforme a 1' invention. 

Le selecteur 1 de vitesse, objet de 1' invention, est plus 
particulierement destine a s'appliquer aux cycles ou vSlos. 
Toutefois, il peut, de maniere similaire, s'appliquer a 
toute transmission comprenant un arbre menant equipe d'au 
moins deux plateaux et d'un derailleur et d'un arbre mene 
equipd d'au moins deux pignons et d'un dSrailleur. Ce 
selecteur 1 de vitesse est destine a permettre la commande 
du derailleur 5 dit derailleur de plateaux et/ou du 
derailleur 6 arriere dit derailleur de pignons a partir 
d'une poignee 2 tournante unique montee au voisinage du 
guidon du cycle. 

Les derailleurs avant 5 et arriere 6 peuvent §tre des 
derailleurs connus . Ainsi, le derailleur 5 avant peut §tre 
constitue' d'une chape mobile suivant un axe sensiblement 
parallele a 1 » axe du pedalier, cette chape ayant pour 
fonction de guider la chaine pour son passage d'un plateau 
a un autre. Le derailleur 6 arriere est, quant a lui, 
generalement constituS d'une roulette mobile lateralement 
qui pousse la chaine sur son brin detendu pour permettre le 
passage de la chaine d'un pignon a un autre. 



Ces derailleurs 5, 6 sont respect ivement associes a un 
moyen de rappel Slastique, tel qu'un ressort, destine a 
35 agir sur le cable de commande du derailleur. Ainsi, dans 



8 

les exemples representes, le cable de commande du 
derailleur 5 avant a plateaux est reprtsente en 3 tandis 
que le cable de commande du derailleur 6 arriere est 
represents en 4 . Le mecanisme 8 de manoeuvre du cable 4 
5 arriere est constitue d'un tambour 8A solidaire en rotation 
de la poignee 2. Cette solidarisation en rotation peut etre 
obtenue par 1 ' intermediaire de cannelures menagees 
respectivement sur 1 1 axe de la poignSe 2 et dans l'alesage 
du -tambour 8A. Ainsi, ce tambour 8A est libre en 
10 translation par rapport a la poignee 2. Ce tambour 8A 
comprend, sur sa ptripherie externe, au moins une piste 
8B1, 8B2 de guidage d'une tete 11 de cable 4. La tete 11 de 
cable 4 se dtplace en translation suivant un axe 
sensiblement parallele a l'axe de rotation de la poignte 2 
lors de son suivi du profil de la piste 8B1, 8B2 obtenu par 
rotation de la poignee 2. Ce deplacement de la tete 11 de 
cable provoque, en fonction de sa direction, un IScher ou 
un tirage *du~ cable "4 -arriere du derailleur 6 arriere-. ■ 
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Dans les exemples representes, la tete 11 de cable 4 est 
constitute de deux ergots 12 aptes & cooperer 
alternativement avec un segment de la piste 8B1 # 8B2 du 
tambour 8A, cette piste etant constitute de deux segments 
decales axialement. Cette tete 11 de cable 4 est pourvue 
d ! un ressort 13 rappelant au moins une partie de la t§te 11 
en contact permanent avec la piste 8B1, 8B2 . Le deplacement 
en translation de la tete 11 de cable est guide par 
1 1 intermediaire d'une glissi^re (non representee) realisee 
dans le boitier 18 logeant les mecanismes 7 et 8 de 
manoeuvre des cables. II est a noter que le ressort 13 joue 
un r61e essentiel a 1 1 etat non monte du selecteur de 
vitesse. En effet, & I'etat monte du selecteur de vitesse, 
la tete 11 de cable est rappelee en contact permanent avec 
l'un des segments de la piste par 1 1 intermediaire du 
ressort equipant le derailleur arriere. Le fait de disposer 
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de deux segments 8B1, 8B2 de piste qui agissent de maniere 
non simultanee permet un meilleur compactage du tambour 8A 
et une diminution de 1 ' encombrement de ce tambour. Le 
deplacement axial de la tete 11 de cable, provoque par une 
rotation de la poignee, genere un tirage du cable 4 ou 
respect ivement un lacher du cable 4, en fonction du profil 
de piste suivi de maniere a autoriser, par 1 - intermediaire 
du derailleur 6 arriere soit par passage a un pignon de 
plus petit diametre-,- soit de plus grand diamdtre pour un 
meme sens de rotation de la poignee 2, un changement de 
pignon. Le tambour 8A est equipe de moyens d' immobilisation 
en une plurality de positions angulaires predeterminers 
correspondant chacune a un positionnement du derailleur 6 
arriere sur un pignon. Dans l'exemple represents, ces 
moyens d • immobilisation sont constitues de crans 14A et de 
dents 14B, a profil de preference triangulaire tronque, 
portes respect ivement par une face frontale du tambour 8A 
et • une partie stationnaire en regard du boitier 18 . Ces 
moyens d' immobilisation autorisent en outre un deplacement 
axial du tambour 8A dans le sens d'un tirage de cable 4 : 
lors d'un entrapment en rotation de ce dernier par 
1' intermediaire de la poignee 2. Ce tambour 8A est. par 
ailleurs rappele dans une direction opposed par des moyens 
de rappel appropries . Ce mouvement linSaire axial du 
tambour 8A permet d'obtenir une amplification du mouvement 
du cable 4 appelee "over shifting". En effet, dans le cas 
d'une traction ou d'un tirage de cable, si la course de 
cable necessaire a un changement par exemple d'un pignon ou 
d'un plateau' est de 3 mm, le cable executera une course de 
30 4 mm avant d'etre reiache. Le ressort du derailleur 
permettra alors de repositionner le mecanisme de manoeuvre 
dans une position angulaire predetermined . A 1' inverse, 
dans le cas d'un lacher de cable, on fait executer au cable 
une course de 2 mm pour obtenir une course au final de 3 
35 mm. Ce phenomene est appele "under shifting". A nouveau, 
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c'est 1" action du moyen de rappel ou ressort du derailleur 
qui permet d'obtenir cette course finale de 3 mm. Ces 
amplifications ou minimal i sat ions de mouvement sont 
necessaires pour rattraper tous les jeux de fonctionnement 
5 et 1 1 imprecision des assemblages. On constate en effet, par 
exemple au cours du temps, un allongement du cable du fait 
de son usure . 

Ainsi, en resume, en ce qui concerne le fonctionnement du 
10 derailleur 6 arriere de plateau, 1 » entrainement en rotation 
de la poignee 2 genere dans un premier temps un deplacement 
axial du tambour 8 A par cooperation des crans 14A et des 
dents 14B, puis, lors de 1 ' entrainement en rotation du 
tambour 8A par la poignee 2, un deplacement axial de la 
15 t§te 11 de cable 4, ce deplacement axial provoquant un 
lacher ou un tirage du cable 4 arriere en fonction du 
profil de la piste suivi par la tete 11 de cable. Cette 
action sur le cable 4 permet, par 1 1 intermediaire- du 
derailleur 6, un changement de pignon. On constate que, du 
20 fait de la conception de ce mecanisme de manoeuvre, pour un 
m£me sens d 1 entrainement en rotation de la poignee, il peut 
£tre provoque un lacher ou un tirage du ctble 4 en fonction 
du profil de la piste. 

25 Cet ensemble rotatif, forme du mecanisme 8 de manoeuvre du 
cable 4 arriere et de la poignee 2, est couplable en 
rotation de maniere intermittente avec le mecanisme 7 de 
manoeuvre du cable 3 avant du derailleur 5 de plateaux. Ce 
mecanisme 7 de manoeuvre du cable 3 avant est, a l'etat 

30 couple, apte a provoquer, en fonction du sens de rotation 
de la poign<§e 2, un tirage ou un lScher du ctble 3 avant du 
derailleur 5 d'un plateau. Ainsi, Ce mecanisme 7 de 
manoeuvre du cable 3 peut provoquer un changement de plateau 
parallelement S un changement de pignon obtenu au moyen du 

35 mecanisme 8 de manoeuvre du cSble 4 . Ce couplage 




intermittent en rotation de 1- ensemble mecanisme 8 de 
manceuvre du cable 4 arriere/poignee 2 avec le mecanisme 7 
de mancBuvre du cable 3 avant du derailleur 5 avant peut 
etre obtenu par au moins un deplacement axial du mecanisme 
5 8 de manoeuvre du cable 4 arriere, le long d'un axe 
sensiblement parallele a 1'axe de rotation de la poignee 2 
lors d-une rotation de cette derniere. Ainsi, le 
deplacement axial, tel que mentionne ci-dessus, est obtenu 
par 1- action des crans 14A et des dents 14B et p.ermet d'une 
10 part une amplification de mouvement du cable arriere 
d- autre part un deplacement axial du tambour 8A pour 
permettre un eventuel couplage avec le mecanisme 7 de 
manoeuvre du cable 3 avant. Dans les exemples represents, 
1' ensemble f orme . du mecanisme 8 de manceuvre du cable 4 
15 arriere et de la poignee 2 est couplable en rotation de 
maniere intermittente avec le mecanisme 7 de manceuvre du" 
cable 3 avant du derailleur 5 avant par crabotage apres I 
deplacement axial du mecanisme 8 de manceuvre du cable 4 • - 
arriere en direction du mecanisme 7 de manoeuvre du cable' 
10 avant. Le crabot 9A, 9B s'etend entre les mecanismes 7, 8 
de manceuvre de cable 3, 4, comme le montre la figure 1 " 
dans laquelle la face frontale du tambour 8 est equipSe de ' 
dents de crabot 9A tandis que la face frontale d^un treuil 
7A qui sera decrit ci-apres et qui sert a 1 • enroulement du 
5 cable 3 avant comporte sur sa face frontale en regard de 
celle du tambour des dents 9B. Dans un autre mode de 
realisation represents a la figure 6, le crabot 9'A, 9'B 
s-etend entre le mecanisme 7 de manoeuvre du cable avant et 
un flasque sOlidaire en rotation de la poignee 2. Dans ce 
) cas, le tambour 8A provoque, au cours de son deplacement 
axial, un entrapment axial du treuil 7A venant en prise 
par son crabot avec le flasque solidaire en rotation de la 
poignee 2. On constate ainsi, comme le montre la figure 1 
que les moyens d ■ immobilisation en une position angulaire 
quelconque du tambour 8A ou de 1 ' ensemble du mecanisme 8 de " 
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manoeuvre du cable arriere commandent en outre les 
deplacements axiaux de ce mecanisme pour permettre ensuite 
un couplage par crabotage du mecanisme de manoeuvre 8 avec 
le mecanisme de manoeuvre 7. Pour permettre en outre un 
5 rattrapage des jeux de f onctionnement du type de ceux 
decrits ci-dessus, les dents 9A, 9B du crabot equipant 1'un 
des mecanismes 7, 8 de manoeuvre sont montees avec un jeu 
angulaire sur ledit mecanisme. Ainsi, dans I'exemple 
represents, la dent. 9B est montee avec un jeu angulaire sur 
10 la face frontale du treuil 7A et est equipee d'un ressort 
10 tendant a rappeler la dent 9B dans une direction opposee 
a celle resultant de l r effort exerce par le ressort du 
derail leur . 

15 Dans les exemples representes, le mecanisme 7 de manoeuvre 
du cable 3 avant est de nature dif ferente du mecanisme 8 de 
manoeuvre du cable 4 arriere dans la mesure ou il permet, 
- - pour un meme sens de - rotation de - la poignee- 2, uniquement- 
un lacher ou un tirage du c£ble 3 avant. Ce mecanisme 7 de 

20 manoeuvre du cable 3 avant est constitug d'un treuil 7A muni 
d'une gorge 7B d 1 enroulement du cable 3 avant. Ce treuil 7A 
presente une pluralite de positions angulaires 
predetermines correspondant chacune a une position du 
derailleur 5 avant sur un plateau. Ce treuil 7A est rappele 

25 dans l'une quelconque des positions angulaires par action 
du ressort associe au derailleur 5 avant. Ce treuil 7A est 
immobilise dans une position angulaire quelconque par 
1 1 intermediaire de butees 15 s f etendant entre deux pistes 
16, 17 annulaires en regard a profil differencie menag^es 

30 respect ivement I'une, representee en 17, sur une face 
frontale du treuil 7A, 1» autre, representee en 16, sur une 
piece solidaire en rotation de la poignee 2. Ces butees 15, 
mobiles axialement suivant uri axe parallele a 1 1 axe de 
rotation de la poignee 2, sont, en fonction du profil des 

35 pistes aptes a s'escamoter a l^nterieur d ! un creux de la 
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piece solidaire en rotation de la poignee pour autoriser 
une libre rotation du treuil 7A ou a etre maintenues en 
position en saillie de ladite piSce pour venir se loger 
dans un creux du treuil 7A de maniere a empecher la 
rotation du treuil dans une direction correspondant a celle 
obtenue sous l'effet du ressort associe" au derailleur 5 
avant . 

Ainsi, lorsque 1 ' on veut passer d'un plateau N a un plateau 
N + 1, les deplacement s sont conformes a ceux representes 
dans la figure 4A a la figure 4E. La poignee 2 est bien 
evidemment entrained en rotation. Cette poignee 2 est 
generalement pourvue sur son axe de cannelures destinees a 
cooperer avec le tambour 8A du mecanisme 8 de manoeuvre du 
derailleur du cable 4 arriere du derailleur 6 arriere pour, 
entrainer en rotation le tambour 8A du mecanisme de . 
manoeuvre. Au cours de son deplacement, le tambour 8A vient 
par 1' intermedial re de ses dents 9B de crabot cooperer avec 
les dents 9A portees par le treuil 7A du mecanisme 7 de 
manoeuvre du derailleur 5 de plateaux. Cet accouplement est : 
possible grace au deplacement axial du tambour 8, 
deplacement axial provoque par cooperation de crans 14A et 
des dents 14B decrits ci-dessus. La poursuite du 
deplacement en rotation- de la poignee 2 (vers la droit e 
25 dans les figures 4A a 4E) genere 1 • entrainement en rotation 
dans un meme sens, c'est-a-dire vers la droite du cable 3 
avant dans le sens d'un tirage du cable du derailleur 5 
avant, action qui s ' exerce a l'encontre du ressort de 
rappel qui equipe ce derailleur. Ainsi, dans un premier 
temps, le tambour 8A est deplace axialement de la figure 1 
a la figure 2 par rotation de la. poignee 2. Ce mouvement 
axial du tambour place les dents 9A du tambour 8A en 
contact avec les dents 9B du treuil 7A de manidre a 
permettre un entrainement en rotation du treuil 7A. 
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A la figure 4C, le treuil 7A est alors entraine en rotation 
par 1 ' intermediate du tambour 8A lors de la poursuite du 
deplacement en rotation de la poignee 2. Les butees 15 
mobiles sont placees dans des crans de la piste 16 
5 autorisant un tel deplacement en rotation. 

A la figure 4D, le tambour 8A tend ft se deplacer axialement 
dans une direction opposee pour s • immobiliser angulairement 
du fait de la cooperation des dents 14A du tambour 8A avec 
les crans 14B portes par une piece fixe du boitier 18. Le 
treuil 7A n'est alors plus entraine en rotation. 11 est 
sounds a 1- action du ressort de rappel associe au 
derailleur avant . C'est a ce moment que les butees 15 
entrent en action pour immobiliser ce treuil 7 notamment 
15 par cooperation de ces butees 15 avec les pistes 16 et 17. 
En efifet, au moins 1-une des butees 15 est immobilisee 
axialement en translation et vient se loger ft l'interieur 
d-un cran. de- la- piste 17 de- telle sorte- que le deplacement - 
du treuil 7A vers la gauche ft la figure 4E est empeche 
20 Pour obtenir un Iftcher du cable 3 avant et permettre le 
passage d ■ un plateau M + l ft un plateau NT, ces deplacements 
sont conformes ft ceux represents dans les figures 4F ft 4 j. 
Le tambour 8A est tout d-abord entraine en rotation par la 
poignee 2 et deplace vers la gauche dans la figure 4P. Au 
25 cours de son entrapment en rotation, il se deplace 
axialement du fait de ses moyens d - immobilisation 
angulaires et vient au contact des dents de crabot portees 
par le treuil 7A d ■ enroulement du cable 3 avant. II agit 
alors sur la dent 9A de crabot et provoque simplement un 
30 deplacement de la dent 9A chargee par ressort comme 
l'illustre la figure 4H. Une fois cette dent 9A en butee, 
la poursuite du deplacement du tambour 8A provoque alors un 
entrainement en rotation du treuil 7A jusqu'ft une position 
dans laquelle il est a nouveau immobilise en rotation par 
35 1 ■ intermediate d'une butee mobile 15, le tambour 8A est 
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lui-meme immobilise par cooperation des dents 14A et des 
crans 14B. 

La figure 4H illustre le phenomene d' under shifting. En 
5 effet, a cette figure, on note que le lacher de cable qui 
sera obtenu sera reduit par rapport au mouvement relatif 
entre tambour et treuil. Ainsi, cette disposition des 
butees 15 facilite les amplifications ou minimal isat ions 
des mouvement s de cables souhaites lors d'un tirage du 
10 cSble ou d'un lacher de cable. 
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RE VEND I CAT I ONS 

1. Selecteur (1) de vitesses a developpements 
predetermines, notamment pour cycle, pour la commande par 

5 cables (3, 4), a partir d'une poignee (2) tournante unique, 
de derailleurs (5, 6) respect ivement associes a un moyen de 
rappel elastique, tel qu f un ressort, ledit selecteur (1) 
comportant, loges a 1 1 interieur d'un boltier (18), au moins 
deux mecanismes (7, 8) de manoeuvre de cable, I'un (7) de 

10 manoeuvre du cable (3) du derailleur (5) avant ou derailleur 
de plateaux, 1 ' autre (8) de manoeuvre du cSble (4) du 
derailleur (6) arridre ou derailleur de pignons, ce second 
mecanisme (8) , solidaire en rotation de la poignee (2) , 
etant apte a provoquer, lors d f une rotation de la poignee 

15 (2) dans un meme sens, un lScher ou un tirage du cable (4) 
arriere, 

caracterise en ce que I 1 ensemble rotatif forme du mecanisme 
(8) de manoeuvre <iu cable (4) arriere et- de la- poign6e (2) 
est couplable en rotation de mani&re interrnittente avec le 
20 mecanisme (7) de manoeuvre du cable (3) avant du derailleur 
(5) de plateaux, ce mecanisme (7) de manoeuvre du cable (3) 
avant <§tant, & l'etat couple, apte a provoquer, en fonction 
du sens de rotation de la poignee (2) , un tirage ou un 
lacher du cable (3) avant du derailleur (5) de plateaux. 

25 

2. Selecteur (1) de vitesse selon la revendication 1, 
caracterise en ce que le couplage intermittent en rotation 
de 1 ! ensemble mecanisme (8) de manoeuvre du cSble (4) 
arriere/poignee (2) avec le mecanisme (7) de manoeuvre du 

30 cable (3) avant du derailleur (5) avant est obtenu par au 
moins un deplacement axial du mecanisme (8) de manoeuvre du 
cSble (4) arriere, le long d f un axe sensiblement parall^le 
a l'axe de rotation de la poignee (2), lors d'une rotation 
de cette derniSre. 

35 
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3. Selecteur (1) de vitesse selon l'une des revendi cat ions 
l et 2, 

caracterise en ce que 1 'ensemble forme du rnecanisrne (8) de 
manoeuvre du cable (4) arriere et de la poignee (2) est 
couplable en rotation de maniere intermittente avec le 
mecanisrne (7) de manoeuvre du cable (3) avant du derailleur 
(5) avant par crabotage . 

4. Selecteur (l) de vitesse selon la revendication 3, 
caracterise en ce que le crabot (9A, 9B) s'etend entre les 
mecanismes (7, 8) de manoeuvre.de cable (3, 4). 

5. Selecteur (1) de vitesse selon l'une des revendi cat ions 
3 et 4, 

caracterise en ce que les dents (9A, 9B) du crabot Squipant". 
l'un des mecanismes (7, 8) de manoeuvre sont montees avec un 
jeu angulaire sur ledit mecanisrne de maniere a autoriser un- 
rattrapage des jeux de f onctionnement . 

6. Selecteur (1) de vitesse selon l'une des revendications * 
1 a 5, 

caracterise en ce que le mecanisrne de manoeuvre du cable (4) 
arriere est constitue d'un tambour (8A) solidaire en 
rotation de la poignee (2), ce tambour (8A) comprenant, sur 
sa peripherie externe, au moins une piste (8B1, 8B2) de 
guidage d'une tSte (11) de cable (4), ladite tSte (11) de 
cable (4) se deplacant en translation suivant un axe 
sensiblement parallele a l'axe de rotation de la poignee 
(2) lors de son suivi du profil de la piste (8B1, 8B2) 
obtenu par rotation de la poignee (2), ce deplacement 
provoquant, en fonction de sa direction, un lacher ou un 
tirage du cable (4) arriere. 



7. Selecteur (1) de vitesse selon la revendication 6, 
caracterise en ce que la tete (11) de cable (4) est 
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const ituee de deux ergots (12) aptes a cooperer 
alternativement avec un segment de la piste (8B1, 8B2) du 
tambour (8A) const ituee de deux segments decales 
axialement . 

5 

8. Selecteur (1) de vitesse selon l'une des revendications 
6 et 7, 

caracterise en ce que la tete (11) de ctble (4) est pourvue 
d'un ressort (13) rappelant au moins une partie de la tete 
10 (11) en contact permanent avec la piste (8B1, 8B2) . 

9. Selecteur (1) de vitesse selon l'une des revendications 
6 a 8, 

caracterise en ce que le tambour (8A) est equipe de moyens 
15 d' immobilisation en une pluralite de positions angulaires 
predetermines correspondant chacune a un positionnement du 
derailleur (6) arridre sur un pignon, ces moyens 
d :■ immobilisation autori-sant -en - outre un ■ depl-aeement axial 
du tambour (8A) dans le sens d f un tirage de cable (4) lors 
20 d'un entrainement en rotation de ce dernier par 
1 » interm<§diaire de la poignee (2), ledit tambour (8A) etant 
rappele dans une direction opposee par des moyens de rappel 
appropries . 

25 10. Selecteur (1) de vitesse selon la revendicat ion 9, 

caracterise en ce que les moyens d 1 immobilisation sont 
const itues de crans (14A) et de dents (14B) , & profil de 
preference triangulaire tronque, portes respect ivement par 
une face front ale du tambour (8A) et une partie 

30 stationnaire en regard du boltier (18) . 

11. Selecteur (1) de vitesse selon l ! une des revendications 
1 a 10," 

caracterise en ce que le mecanisme (7) de manoeuvre du cable 
35 (3) avant est const itue d'un treuil (7A) muni d'une gorge 
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(7B) d ' enroulement du cable (3) avant, ce treuil (7A) 
presentant une pluralite de positions angulaires 
predetermines correspondent chacune a une position du 
derailleur (5) avant sur un plateau, ce treuil (7A) etant 
rappele dans l'une quelconque des positions angulaires par 
action du ressort associe au derailleur (5) avant. 

12. Selecteur (1) de vitesse selon la revendication 11, 
caracterise en ce que le treuil (7A) est immobilise dans 
une position angulaire quelconque par 1 • intermediate de 
butees (15) s'etendant entre deux pistes (16, 17) 
annulaires en regard a profil differencie menagees 
respectivement l'une (17) sur une face frontale du treuil 
(7A) , 1» autre (16) sur une piece solidaire en rotation de 
la poignee (2) , lesdites butees. (15) , mobiles axialement. 
suivant un axe parallele a 1 • axe de rotation de la poignee,- 
(2), etant, en fonction du profil des pistes aptes a-- 
s'escamoter a 1 • interieur d'un creux de la piece solidaire- 
en rotation de la poignee pour autoriser une libre rotation, 
du treuil (7A) ou a etre maintenues en position en sailliei 
de ladite piece pour venir se loger dans un creux du treuil 
(7A) de maniere a empecher la rotation du treuil dans une 
direction correspondant a celle obtenue sous 1 ' ef f et du 
ressort associe au derailleur (5) avant. 
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